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ROBOGUIDE (Fanuc)

RobotStudio (A
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Descripcion de la plataforma J .

Innovacidn para el aprovechamiento
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Sistema de vision
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Camara Camara
RGB Infrarroja

Resolucion de 640 x 480 pixeles
a una velocidad de captura de
30 fotogramas por segundo, la
segunda configuracion obtiene
imagenes de 1280 x 1024 pixeles
a una velocidad de 15
fotogramas por segundo.

Proyector laser de
Infrarrojos
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Captura RGB Objetos clasificados
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Sistema de vision

[IdentificadorID, TipoFigura, Color, Orientacion, Posicion]
IdentificadorID = 4

TipoFigura =1 —circulo; 2 - rectangulo

Color=1-rojo, 2 - verde y 3 - azul
Orientacidon = angulos de Euler

Posicidon = coordenadas X,Y,Z

Creacion de objetos en el simulador RobotStudio
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Clases en Matlab Modulos en RobotStudio
Movimiento articular del robot ConexionTCPIP InterpretacionDatos

[IdentificadorID, SignoJunta_1,

Valorjunta_1, ..., SignoJunta_6, Creacion de objetos (ID=4)

Valorjunta_6] Activacion de ventosa (ID=3)
Movimiento cartesiano del robot (ID=2)

Movimiento cartesiano del robot Movimiento articular del robot (ID=1)

[IdentificadorID, Orientacion, Posicion]

/ N\

[Signo, RZ, S, RY, SRX]  [S, X, XR, S, Y, YR, S, Z, ZR]
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Resultados Experimentales
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De la energia renovable
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